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ANALISIS DE MARCHA

Walker View

Un laboratorio de analisis de la marcha compacto y autoadaptable
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Cinta sensorizada

Walker View es el resultado de la investigacion y los algorit-
mos de TecnoBody para analizar los puntos fuertes o débiles
en la marcha. No se trata de una simple cinta de correr, sino
de un laboratorio de analisis de la marcha, centrado en un solo
producto innovador, capaz de devolver un informe util para la
rehabilitacion neuromotora. El feedback inmediato y objetivo
permite mejorar la postura en la carga de las extremidades

inferiores durante la marcha. La funcién de control de veloci-
dad SCX aplicada al sistema Walker View también redefine el
concepto de aceleracion en una cinta de correr. Walker View,
de hecho, funciona en modo autoadaptativo y es capaz de
reconocer el gesto del usuario y adaptarse al ritmo de sus
pasos.
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Camara 3D

La camara 3D volumétrica, colocada delante del
paciente, es capaz de detectar la posicion de las
articulaciones para el movimiento de cada sujeto.

Equipada con dos épticas, la clasica para la deteccion
2D de alta definicién y una revolucionaria con rayos
infrarrojos, la camara 3D de Walker View permite
la reconstruccion en tiempo real de la imagen del
paciente, digitalizandolo y transformandolo en una
imagen virtual.

El operador, girando el punto de observacion gracias
al PC con pantalla tactil, puede ver al paciente en
cadapunto de observacion,como siel sujeto estuviera
inmerso en un espacio 3D con espejos infinitos
a su alrededor.

3D CAMERA
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Pasado

SPEED

Control de Jeloidad-constane
velocidad
adaptativo

El sofisticado sistema electronico SCX de
Walker View cubre un vacio en el espacio de las
cintas de correr y marca el comienzo de una
nueva era en el mundo del analisis de la marcha.

TecnoBody ha creado la primera cinta de correr Presente = FUtu ro

capaz de acelerar y desacelerar auto-
maticamente, reproduciendo fielmente lo que
sucede cuando el paciente camina al aire libre.

TECNOLOGIA SCX ®

Ahora el paciente no solo puede experimentar el
caminar de forma natural, sino que también el
profesional puede obtener del sistema Walker
View un informe sobre el anélisis de la marcha Velocidad = libre
aun mas preciso que antes.
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Sensor Fusion

Componentes avanzados, integracién entre el cinturén sen-
sorizado y la cdmara 3D y control de velocidad SCX: la fusién
y perfecta integracion de estos elementos Unicos permite al
usuario caminar de forma intuitiva y natural. El andlisis de la
marcha en Walker View es el ejecutable mas preciso y
completo en una cinta de correr profesional, pero con las
mismas sensaciones que una experiencia de marcha al aire
libre para el paciente.

WALKER VIE]
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Evaluacion Entrenamiento

El software incluye la posibilidad de trabajar con diferentes médulos de evaluacion: El software incluye diferentes mddulos de entrenamiento como el Gait Trainer que permite al operador reconstruir un
+ Andlisis de la marcha: util para el analisis postural de la marcha mapeo del paso del paciente a través de una correccion de la marcha gracias al biofeedback en tiempo real. La co-

+ Test de marcha: 6 minutos de analisis para comprobar la capacidad de rreccion se produce gracias a la presencia de bandas de regulacion dentro de la interfaz que se reproducen en la
resistencia pantalla para que el usuario que esta realizando la prueba, junto con sefales acusticas que le advierten de una posible

+ Prueba incremental de Balke: prueba de maximos que permite evaluar la longitud de paso incorrecta. Ademas, los médulos de Realidad Virtual ayudan al paciente a caminar y corregir su ges-

resistencia global to en un entorno que contribuye a evadirse del ejercicio de entrenamiento en si mismo.
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Cuida los detalles
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Analisis de
la marcha

El médulo de Analisis de la Marcha permite al terapeuta
realizar un analisis postural completo mientras camina.
Durante las pruebas, se recopilan todos los datos rela-
tivos a las fases de la etapa para devolver un informe
detallado sobre:

* Tiempos de apoyo de cada pie
* Longitud del paso
* Rotaciones articulares de tobillo, rodilla y cadera

+ desplazamiento vertical del centro de gravedad y mu-
chos otros datos

Todos los datos recopilados contribuyen a construir
una imagen de posibles trastornos del equilibrio y la
postura durante la marcha.

WALKER VIEW | 21
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Validacion clinica

La precision del sistema Walker View se compara con los
principales sistemas estereofotogramétricos (utilizados como
Gold Standard) de nuestro centro de investigacion e institutos
externos acreditados.

La validacion clinica muestra una notable precision del sistema
Walker View, incluso considerando el error del intraoperador de
los sistemas de camaras clasicos como cero.

El objetivo de Walker View no es reemplazar la alta precisiéon y
detalle de los sistemas clasicos de captura de movimiento,
sino crear un vinculo entre este mundo y el de la actividad cli-
nica diaria, donde la facilidad de uso y la velocidad son los
principales requisitos.

Radnzione wenicn sulls studie & validith concoments condotte prasa il
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Entrenador de
marchay
Realidad Virtual
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3 GAIT TRAINER
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GAIT THAINER

Carica Cariga
sindstra destro
Rangos de movimiento
B , Control de carga
Informacion en tiempo real sobre B -
los grados de las articulaciones del Informacion sobre la gestién
tronco, cadera, rodilla y pie, tanto i de la carga entre el soporte
en el plano sagital como frontal. derecho e izquierdo.
Se puede expresar tanto en
porcentaje como en valor
absoluto.
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SPEED : 4.3 km/h
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Ficha técnica

Walker View es una cinta de correr de rehabilitacion provista de una
computadora de pantalla tactil (16”) y una pantalla LCD vertical (49"), su-
perficie de deteccion de carga (matriz de sensores de carga) y una cadmara
3D integrada para captura de movimiento. También cuenta con la inno-
vadora funcién SCX para la adaptacién automatica de la velocidad en
funcion del ritmo natural del usuario.

« Control por ordenador con pantalla tactil de 16"
+ Monitor LCD de 49" para Realidad Virtual y biofeedback

+ Andlisis de Movimiento mediante deteccion de Camara 3D y
plataforma de fuerza.

+ Sistema SCX para adaptacién automatica de velocidad.
+ Accesorios adicionales para soporte del paciente y alivio de carga

* TecnoBody Key para conexion al TecnoBody Management System
(sistema de interconexién de los distintos sistemas TecnoBody de
Rehab y Medical Fitness)

Especificaciones del sistema:

« Superficie de carrera: 165 cm x 54 cm (Largo x Ancho) + Funcion de adaptacién automatica de la velocidad

. Altura de acceso: perfil bajo de 17 cm basada en el ritmo natural del usuario (SCX)

« Velocidad: 0-20 km/h (0-15 km/h uso médico) paso gradual * Tamafio del marco: 290 cm x 140 cm x 210 cm (largo x
0.2 km/h ancho x alto)

* Elevacién: 0-15% (9°) . PéSOi 360 kg

« Monitoreo de frecuencia cardiaca POLAR - Sistema de motor: 2,2 KW (3 HP_) 3

« Interfaz de la computadora completamente programable * Rango de carga: 0-150 kg - Precision: 0.5 kg
para velocidad, elevacion y Ritmo Cardiaco. + Cumple con la Directiva Europea de Dispositivos Médicos

- Andlisis de la marcha para registrar la longitud del paso, la 93/42/CEE - Class I1A
velocidad del paso, la simetria del paso y el rango de + Cumple con la norma europea de Dispositivos médicos
movimiento del tronco, las caderas y las rodillas. EN 60601-1 — Class | Type B

* Basic UDI-DI: 08055715880012

WALKER VIEW | 31



F-Sensors

Los sensores inerciales F-Sensors, colocados directamente
en el empeine, se sincronizan automaticamente con el orde-
nador de Walker View. De esta manera, el sistema visualiza
automaticamente todos los parametros fundamentales del
pie en situacion dinamica, como la prono-supinacion y la
extensién flexionada del pie en la fase de carga (talén), la
prono-supinacion y la extension flexionada del pie durante
lafase de despegue (dedo del pie). Otra caracteristicadistintiva

de los sensores inerciales F-Sensors es que funcionan incluso
cuando no estan conectados a Walker View. De esta forma,
el paciente podra caminar o correr un maximo de 3 minutos,
no en la cinta sino dentro del gimnasio o al aire libre, sobre
diferentes superficies. Al finalizar la prueba el terapeuta puede
descargar en el PC del sistema todos los datos detectados
en solo unos segundos.

Ficha técnica

Especificaciones del sistema:

. Dir)nensiones: 3,7cmx 4,8 cm x 1,57 cm (largo x ancho x
alto

* Peso: 25 g (por sensor)
* Rango de orientacién: 360° en Pitch and Yaw; 180° en Roll - Tiempo de carga: 1,5 h

* Rango del acelerometro: +/-16 g + Rango de transmisién: 10 m en interiores; 50 m en
+ Sensibilidad de aceleracion lineal: 0.488 mg / LSB @ 25°C espacio abierto

+ Acelerémetro no lineal: +/- 1% + Adquisicion maxima por sesién: 3'45"

+ Densidad de ruido del acelerémetro: 90 pug / vHz * Fuente de alimentacion: 5 VAC, 100 Hz

* Rango del giroscopio: +/- 2000°/s + Bateria: 3.7V

+ Linealidad del giroscopio: +/- 1,5% + Corriente de absorcién: 60 mA

+ Densidad de ruido del giroscopio: 7mdps / vHz * Reglamento 2017/745 - CLASS |

* Resolucién de orientacion: <0,1° + Standard EN 60601-1 - CLASS | Type B

* Grados de libertad: 6

* Rango de temperatura de funcionamiento: -20/+50°C
» Comunicacién Bluetooth: 2.1 - 2.4 GHz
* Duracién de la bateria: 6,5 h

F-SENSORS | 33
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ENTRENADOR DE MARCHA

Smart Gravity

El sistema de asistencia mas inteligente del mercado
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Sistema Anti-gravitatorio

Smart Gravity es un sistema que se conecta a Walker View
y aprovecha su potencia. El paciente se sube al dispositivo
con total seguridad gracias a un arnés especial conectado
al Smart Gravity que le pesa automaticamente ya que esta
sensorizado en su base . El operador, utilizando la interfaz
del sistema de Walker View, establece el componente de
alivio de carga que se aplicara al paciente, y que puede variar
desde un minimo de 10% hasta un maximo del 80% de su

peso corporal. Basicamente, es como sumergir al paciente en
una piscina y ajustar su peso corporal con salvavidas y pre-
siones variables. En el sistema Smart Gravity, la carga del
paciente es gestionada por dos sofisticados pistones electro-
dinamicos de ultima generacion capaces de comprobar en
tiempo real y de forma dinamica y constante la carga articular
del paciente durante toda la sesion de trabajo.
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Ficha técnica

Smart Gravity es un sistema avanzado de soporte y alivio de carga para pro-
blemas de movilidad en cinta de correr. Disefiado especificamente para tra-
bajar en completa sinergia con Walker View, permite la deambulacién en

modo de alivio de cargo tanto en estatico como en dinamico.

« Control total del software desde Walker View
* Integrado ergonémica y electrénicamente con Walker View
+ Funcion de soporte dinamico para caminar de forma natural

« Estaciones laterales para el operador (opcional)

Especificaciones del sistema:

« Sistema de alivio de carga hibrido (electrénico y
neumatico)

+ Control de regulacion electrénico y manual.
« Interfaz de software completa para la consola WALKER VIEW

« Caminar en modo dindmico natural con alivio ajustable
entre 10-90 kg (resolucién 0,5 kg)

+ Funcién de prevencion de caidas
+ Ajuste vertical: 70cm + 20 cm
+ Dimensiones: 230 cm x 120 cm x 265 cm (Largo x Ancho x Alto)

* Peso: +/- 290 kg

« Capacidad: 0-150 kg.; precisién: 0,5 kg

+ Arneses tallas disponibles: S-M-L-XL

+ Rampa de acceso

+ Fuente de alimentacion: 230 VCA, 50 Hz
« Consumo de energia: 600W

* Reglamento 2017/745 - CLASS |

* Normativa EN 60601-1 - CLASS | - Type B
+ Basic UDI-DI: 08055715880203
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TecnoBody Health HUB

Sistemas innovadores, innovacion de métodos y servicios integrados: gracias a TecnoBody Health
HUB tienes acceso a la revolucién del movimiento firmada por TecnoBody y puedes redisefiar tu
relacion con pacientes y deportistas. Nuestra visidén de salto digital transforma tu centro en un hub
sanitario avanzado con un alto impacto en la calidad del movimiento y el aumento del estado de
salud de los usuarios de tu zona de referencia.

Experiencia inmersiva

Con las soluciones Health Hub, redisefia la re-
lacion con los pacientes y atletas en su area local
y ofrece una experiencia de salud inmersiva sin
precedentes para usted y los usuarios de su cen-
tro. Todo el valor de la evaluacion objetiva del mo-
vimiento esta al alcance de su teléfono inteligente
y garantiza la maxima funcionalidad y rendimiento.

Evaluacion objetiva

La activacién de la APP personalizada y la Nube
médica TecnoBody le llevan a una nueva ex-
periencia de evaluacién objetiva del movimiento y
el entrenamiento. El servidor garantiza la interco-
nexion de los sistemas TecnoBody y el acceso a
TB Cloud, para ver de cerca una vision integrada
de la salud, los datos clinicos y la investigacion.

Visién integrada

Productos, servicios y educacion superior: nuestra
vision de la salud y el movimiento abarca todas las
etapas de la transicion de los profesionales a lo di-
gital. Desde la investigacion clinica aplicada, ha-
sta las constantes actualizaciones de software y
el impulso tecnologico, le acompafiamos hacia la
mejora de su experiencia profesional.
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TecnoBody App

Gracias a la integracién en la nube y la aplicacién Tecno-
Body, el operador y los atletas siempre tienen acceso a
datos, informes, evaluaciones y entrenamientos especi-
ficos en tiempo real.

Los resultados de la evaluacion se pueden compartir di-
rectamente desde la aplicacion, para una comparacion fa-
cil y reciproca entre el usuario y los profesionales de la
salud y el deporte.
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Programas

La interfaz facil de usar hace que la experiencia de
formacioén sea completa y comprensible para todo tipo
de usuarios. Cientos de ejercicios disponibles tanto
offline entre los programas genéricos estudiados por
el equipo de TecnoBody, como online en programas
creados por terapeutas para sus pacientes.
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TECNOBODY APP

Como funciona
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Nuestros clientes
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Miles de hospitales, centros y gimnasios de todo el mundo implementan
la tecnologia TecnoBody, la investigacion aplicada y nuestros valores.
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